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Con lo sviluppo costante delle nostre ricerche ci riserviamo il diritto  di modificare disegni e caratteristiche
senza alcun preavviso. 
È vietata la riproduzione del presente catalogo o qualunque sua parte senza autorizzazione scritta.
Tutti i diritti riservati. Questo catalogo è stato controllato accuratamente in ogni sua parte prima della 
pubblicazione. Tuttavia si declina ogni responsabilità in caso di errori od omissioni.

Azienda certificata
UNI EN ISO 9001:2015
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Pattino flangiato FL - FLL Pattino stretto SL - SLL

1.1.2 Punti di forza

1.1   Tipologia di pattino: SBR 35 / SBR 45

La serie SBR con sistema di guide lineari a rulli è adatta per carichi elevati, grande rigidità e alta affidabilità, in particolare 
per macchine utensili di precisione.

Ottimizzazione del design con FEM e analisi dinamica 

• Angolo di corsa del pattino ottimizzato in base a ciascun precarico
• Struttura rinforzata della piastra terminale contro il carico esterno
• Distanza tra i rulli per ridurre al minimo l’inclinazione

Sistema regolare di ricircolo 
 
Grazie all’ottimizzazione del sistema di ricircolo interno, gli sbalzi sono 
ridotti al minimo, rendendo così i rulli più stabili durante il passaggio 
all’interno e all’esterno del distretto di carico.

Rulli con profilo logaritmico ottimizzato 
 
Il profilo logaritmico garantisce una pressione di contatto uniforme su tutta la corsa del rullo, garantendo una maggiore 
durata e una bassa coppia. 

Sistema di lubrificazione innovativo

L’introduzione della lubrificazione nella testata anteriore è controllata mediante valvole di ritegno. Queste valvole sono 
installate su entrambe le testate del carrello e impediscono al lubrificante di fluire all’indietro durante il funzionamento. 

Guide a rulli
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1.2.1 Design robusto della piastra terminale

1.2   Analisi FEM per ottimizzare il precarico

Guide a rulli
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1.3.1 Sistema innovativo di lubrificazione 

1.3   Rullo con profilo logaritmico

Valvola di ritegno O-Ring

· ·a3 a41  −
1h(x)= · ·a1 lna2

Guide a rulli
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1.4   Classi di precisione

(Unità μm)

Lunghezza guida (mm)

C
D

N

H

P
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Classe
di precisione N H P

Tolleranza sulla dimensione 
dell’assieme H ± 0,03 ± 0,02 ± 0,01

Tolleranza sulla dimensione 
dell’assieme W2 ± 0,02 ± 0,02 ± 0,07

Differenza dimensionale H
tra i carrelli della stessa guida ± 0,015 ± 0,007 ± 0,005

Differenza dimensionale W2
tra i carrelli della stessa guida ± 0,015 ± 0,007 ± 0,005

Parallelismo corrente della superficie C
contro la superficie A C

Parallelismo corrente della superficie D
contro la superficie B D

N: Grado superiore di precisione
H: Grado di precisione
P: Grado di elevata precisione

Misurazione della differenza dimensionale H e W2 tra i carrelli della stessa guida.
W2 (Differenza dimensionale W2 tra i carrelli della stessa guida): misurazione del centro della superficie laterale del 
blocco (superficie di riferimento).
H (differenza dimensionale H tra i carrelli della stessa guida): misurazione del centro della parte superiore del blocco.

K2 (leggera) − 0,08 C
K3 (medio) − 0,13 C
C(N): basic dynamic load rating

Guide a rulli

∆H

∆W2
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1.5   Esempio di codice d’ordine

SBR35 FL N TS 2 K2 4000 J2 P AR II

6.  Precarico: 
 K1 
 K2 
 K3
 

8.  Giunzioni:   
 J2 (guida composta da 2 pezzi giuntati)
 J3 (guida composta da 3 pezzi giuntati)
 J4 (guida composta da 4 pezzi giuntati)
 ecc...

9.  Grado di precisione:  
 H
 P
 N

5.  Numero di pattini sulle guide

7. Lunghezza guide: 4000 mm

12. Guida: numero di guide per asse:  1=I, 2=II, ...4=IV, ecc.

10. Trattamento di superficie: 
 Tipo (standard)
 AR (rivestimento per rotaia e carrello)
 RR (solo per rotaia) 
 KR (solo carrello)

1. Modello

 2. Tipo di pattino: 
 FL, FLL 
 SL, SLL

 3. Posizione ingrassatore: 
 nessune indicazione (anteriore)
 N (laterale)

 4. Sigillo aggiuntivo: 
 Opzionale (vedi pagina seguente)

Guide a rulli
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1.5   Esempio di codice d’ordine

• Si consiglia di ordinare guide e pattini assemblati ove sia richiesto un elevato livello di precisione e rigidezza. 

• Indicare la dimensione di [G], distanza dall’estremità della guida al primo foro, se G non è standard.

Simbolo Descrizione

Tipo Standard

TP Raschiatori

TS Raschiatori + Guarnizioni Bottom

BS Guarnizioni Bottom

TN Guarnizioni aggiuntive (materiale NBR)

TF Guarnizioni aggiuntive (materiale FPM)

TPN Raschiatori + Guarnizioni aggiuntive (materiale NBR)

TPF Raschiatori + Guarnizioni aggiuntive (materiale FPM)
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Modello

Dimensioni 
di montaggio Dimensioni dei pattini

H W L E
Foro di montaggio

L1 T K T1 A
B J J1 M DP Dt S

SBR 35 FL 48 100 119,3 7 82 62 52 M10 12 10 15 80 8 41 7,9 15,5

SBR 35 FLL 48 100 142,3 7 82 62 52 M10 12 10 15 103 8 41 7,9 27

SBR 45 FL 60 120 147,3 10 100 80 60 M12 15 12 18 101,3 10 50 8 17,6

SBR 45 FLL 60 120 179,8 10 100 80 60 M12 15 12 18 133,8 10 50 8 33,9

1.6   FL / FLL

4-MxDP(*Tap depth)

JJ1

H K

T

EA

Mt, Mto

W
B

W1W2

2-MxDt(*Tap depth)

T1

Unità di misura in mm

Guide a rulli
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1.6   FL / FLL

H1
h

L0

øD

G F
4-øS

L
L1

ML, MLo

ød

4-øS

L
L1

ML, MLo

Unità di misura in mm

• C (Coefficiente di carico dinamico di base), Co (Coefficiente di carico statico di base)
• Mt (momento torsionale del carico dinamico), Mto (momento torsionale del carico statico)
• ML (momento longitudinale di carico dinamico), MLo (momento longitudinale di carico statico)

  

Modello

Dimensioni guide
Carico 

nominale 
di base [kN]

Momento statico consentito 
[KN·m]

W1 W2 H1 F
Foro per vite

G
L. Max

C Co Mt Mto ML MLo
d D h L0

SBR 35 FL 34 33 32 40 9 15 17 19 4000 53,3 99 1,17 2,19 0,67 1,25

SBR 35 FLL 34 33 32 40 9 15 17 19 4000 72,6 136 1,59 3,01 1,18 2,24

SBR 45 FL 45 37,5 40 52,5 14 20 19 25 4000 95 184 2,61 5,07 1,53 2,97

SBR 45 FLL 45 37,5 40 52,5 14 20 19 25 4000 119,5 242,2 3,29 6,67 2,44 4,95

Guide a rulli
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1.7   SL / SLL

6-MxDP(*Tap depth)

J

H K

T1

E
A

Mt, Mto

W
B

W1W2

T

  

Modello

Dimensioni 
di montaggio Dimensioni dei pattini

H W L E
Foro di montaggio

L1 T K T1 A
B J M DP

SBR 35 SL 55 70 119,3 7 50 50 M8 12 80 8 48 14,9 21,5

SBR 35 SLL 55 70 142,3 7 50 72 M8 12 103 8 48 14,9 22

SBR 45 SL 70 86 147,3 10 60 60 M10 18 101,3 10 60 18 27,6

SBR 45 SLL 70 86 179,8 10 60 80 M10 18 133,8 10 60 18 33,9

Guide a rulli

Unità di misura in mm
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1.7   SL / SLL

6-øS

L
L1

ML, MLo

øD

ød

• C (Coefficiente di carico dinamico di base), Co (Coefficiente di carico statico di base)
• Mt (momento torsionale del carico dinamico), Mto (momento torsionale del carico statico)
• ML (momento longitudinale di carico dinamico), MLo (momento longitudinale di carico statico)

  

Modello

Dimensioni guide
Carico 

nominale 
di base [kN]

Momento statico consentito 
[KN·m]

W1 W2 H1 F
Foro per vite

G
L. Max

C Co Mt Mto ML MLo
d D h L0

SBR 35 SL 34 18 32 40 9 15 17 19 4000 53,3 99 1,17 2,19 0,67 1,25

SBR 35 SLL 34 18 32 40 9 15 17 19 4000 72,6 136 1,59 3,01 1,18 2,24

SBR 45 SL 45 20,5 40 52,5 14 20 19 25 4000 95 184 2,61 5,07 1,53 2,97

SBR 45 SLL 45 20,5 40 52,5 14 20 19 25 4000 119,5 242,2 3,29 6,67 2,44 4,95

Guide a rulli

Unità di misura in mm
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Accessori

2.1   Unità di bloccaggio manuali e pneumatici per pattini

2.1.1 Descrizione dell’unità di bloccaggio 

Applicazioni dell’elemento:

  Posizionamento di assi
  Fissaggio di assi verticali
  Posizionamento di dispositivi di sollevamento
  Serraggio di tavole mobili

Applicazioni dell’elemento:

  Bloccaggio in caso di caduta di pressione
  Bloccaggio senza fabbisogno energetico

Forza di arresto elevata grazie al raccordo PLUS:

Con l’utilizzo di una valvola a 5/2 vie (senza troppopieno) o a 5/3 vie è possibile supportare la forza elastica con pressio-
ne pneumatica.
L’attacco in questa variante permette di aumentare la forza di arresto indicata.
Utilizzando il raccordo PLUS, il filtro di stiate viene sostituito dal collegamento della seconda linea pneumatica.

Per maggiori dettagli consultare il nostro catalogo “Unità di bloccaggio pneumatiche e manuali”. 

Piastra 
di adattamento 
opzionale

Modulo base

Modulo base
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Accessori

2.2   Soffietti

Per garantire una protezione ottimale dei sistemi di guida lineare si raccomanda l’impiego di soffietti.

  Resiste ai liquidi non avendo particolari incollati.

  È calpestabile ed indeformabile

  Presenta ingombri a pacco chiuso assai ridotti.

  Può raggiungere velocità di ben 200 mt./min.

  Non monta all’interno alcun particolare metallico 
 che cadendo sopra una guida può creare seri
 problemi alla macchina

Si realizzano sagome per la singola guida o per il loro 
montaggio in parallelo. Gli ingombri ridotti, le  alte ve-
locità di funzionamento, l’impermeabilità e la resistenza 
all’alta temperatura dei materiali impiegati, fanno dei no-
stri soffietti il tipo ideale di copertura per proteggere gli 
organi delle macchine utensili.
Sono disponibili versioni con materiale resistente agli 
schizzi di saldatura.
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2.3   Sistema di lubrificazione automatico programmabile per pattini a sfere

L’applicazione del sistema automatico di rilubrificazione è consigliabile in caso di elevata dinamica, distanza percorsa ed 
ambienti particolarmente polverosi.

L’ufficio tecnico Romani Components offre un servizio di assistenza specifico per valutare l’esigenza sul singolo caso.

Per maggiori dettagli consultare il nostro catalogo “Sistemi di lubrificazione automatica”.

Accessori
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